MANUAL DE UTILIZARE LiDAR TO GO

Pentru o utilizare optima a scanerului LiDAR, cititi mai Tntai cu atentie manualul.
Punctele de referinta sunt esentiale. Asigurati-va intotdeauna ca aveti puncte de referinta suficiente si clare!
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Completati informatiile generale despre
proiect:

o Selectati un proiect;

9 Introduceti codul proiectului;

9 Introduceti numele si prenumele dumneavoastra;

L 9 Introduceti un comentariu, daca este necesar.
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POINTCLOUD B
Ap3sati semnul plus de sub pointcloud - o
pentl’u a Tncepe SCanarea. Opmerkingen
Atentie!

Scanati intotdeauna un punct de referinta la
inceputul, in timpul si la sfarsitul scanarii!
De exemplu, o casa, un stalp de iluminat,

un copac, un put, borduri, locuri de parcare.
Sau continuati scanarea de la o scanare
anterioara. Scanati intotdeauna un punct de
L referinta din doua laturi/unghiuri.
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Toate obiectele trebuie fotografiate. De
exemplu, PD-uri, role, supape etc.

Tn timpul scanérii, ar trebui s3 se fac3 Vioeg photo toe
fotografii ale punctelor de referinta, astfel

incat acestea sa fie clar vizibile.
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L fotografie o
Apasati semnul in timpul scanarii.
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INTOTDEAUNA INCEPETI SI INCHEIATI O
SCANARE CU PUNCTE DE REFERINTA!

Existd mai multe puncte de referinta:

o  Coltul cladirii; e Locuri de parcare;
Il e Stalp de iluminat; e Scanari anterioare.
e Copac;
e Pai;
- e Borduri;
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Punct de referinta ca Scanati o traiectorie intre 50 si 60 de metri. Punct de referinta ca
inceput de scanare > sfarsit de scanare

o Il 2
ot  ard

Scanati la un unghi de 45°,
1 - 1,5 metri in fata dumneavoastra!
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Verificati scanarea Vizualizarea fotografiilor si videoclipurilor Expediere

Pointcloud Foto's Videos Locatie
Middelweg, 2, Nieuwkuijk, Noord-Brabant, 5253 CA,
Nederland
Lat: 51.69563574053948, Lng: 5184191242073103,
Alt: 5.017291605472565,
Voeg Foto toe Accuracy H: 39.00m, V:1912m
r
Tu faci fotografiile si Datele de j
inregistrarile video localizare se
in timp ce scanezi! incarca automat.

Dupa confirmarea trimiterii,
proiectul intrd in coada de

incarcare.
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