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Для оптимального использования сканера LiDAR всегда сначала внимательно читайте руководство.
Опорные точки имеют решающее значение. Всегда следите за тем, чтобы у вас были достаточные и 
четкие опорные точки!

РУКОВОДСТВО ПОЛЬЗОВАТЕЛЯ LiDAR TO GO

Шаг 1. Общая информация

Шаг 2. Подготовка к сканированию

Заполните общую информацию о проекте:

Выберите проект;

Введите код проекта;

Введите свое имя и фамилию;

При необходимости поместите комментарий.
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POINTCLOUD
Нажмите на знак плюс под Pointcloud, 
чтобы начать сканирование.
Внимание!
Всегда сканируйте опорную точку в 
начале, во время и в конце сканирования!
Например, дом, фонарный столб, 
дерево, колодец, бордюры, парковочные 
места. Или сканируйте с предыдущего 
сканирования. Всегда сканируйте 
опорную точку с двух сторон/углов.

ФОТОГРАФИИ
Все объекты должны быть 
сфотографированы. Например, ДП, 
ролики, клапаны и т.д.
Во время сканирования следует 
фотографировать опорные точки так, 
чтобы они были хорошо видны.
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Точка отсчета как конец 
сканирования

Точка отсчета как начало 
сканирования

Шаг 3. Сканирование

Шаг 4. Проверьте и отправьте скан

VersКонтрольное сканирование Просмотр фотографий и видео

Вы снимаете фото 
и видео во время 
сканирования!

Данные о местоположении 
загружаются 
автоматически.

После подтверждения 
отправки проект попадает 
в очередь на загрузку.

Доставка

 

 

 

Нажмите знак 
плюс, чтобы начать 
сканирование.

Сделать снимок
во время 
сканирования.

Настройки
=

Фото =

запись =
Запуск/
завершение
сканирование.

Сканируйте под углом 45°,
1-1,5 метра перед собой!

Просканируйте траекторию на расстоянии от 50 до 60 метров.

45°

ВСЕГДА НАЧИНАЙТЕ И ЗАКАНЧИВАЙТЕ 
СКАНИРОВАНИЕ С ОПОРНЫХ ТОЧЕК!
Существует несколько точек отсчета: 
•	 Угол здания;
•	 Фонарный столб;
•	 Дерево;
•	 Колодец;
•	 Бордюры;

•	 парковочные места;
•	 Предыдущие сканы.


