BENUTZERHANDBUCH LiDARTO GO

Um den LiDAR-Scanner optimal nutzen zu kénnen, lesen Sie bitte immer zuerst das Handbuch sorgféltig durch.
Bezugspunkte sind entscheidend. Achten Sie immer darauf, dass Sie geniligend und klare Bezugspunkte haben!
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Fillen Sie die allgemeinen
Projektinformationen aus:

o Wibhlen Sie ein Projekt aus;

9 Geben Sie den Projektcode ein;
@ Geben Sie lhren Vor- und Nachnamen ein;

L 9 Geben Sie ggf. einen Kommentar ein.
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Driicken Sie das Pluszeichen unter - —
pointcloud, um den Scanvorgang zu starten. Oprmerkingen
Achtung!

Scannen Sie immer einen Referenzpunkt am
Anfang, wahrend und am Ende des Scans!
Zum Beispiel ein Haus, einen Laternenpfahl,
einen Baum, einen Brunnen, Bordsteine,
Parkplatze. Oder scannen Sie von einem
vorherigen Scan weiter. Scannen Sie einen
Referenzpunkt immer von zwei Seiten/
\Winkeln aus.

Foto's

FOTOGRAFIEN O,
Alle Objekte sollten fotografiert werden.
Zum Beispiel DVs, Rollen, Ventile usw.

Waéhrend des Scannens sollten Fotos von L
Referenzpunkten gemacht werden, damit die

Referenzpunkte deutlich sichtbar sind.
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Pointcloud I~
@ Record =
@ Starten/Beenden
des Scans.
Foto =

oeg scan toe .
9 Bild aufnehmen

wahrend des

Driicken Sie das Pluszeichen,
Scannens.

um den Scanvorgang zu starten.

Einstellungen

e N
BEGINNEN UND BEENDEN
SIE EINEN SCAN IMMER MIT
REFERENZPUNKTEN!
Es gibt mehrere Bezugspunkte:
e Ecke des Gebau- e Bordsteine;
. des; e Parkbuchten;
Laternenpfahl; e Vorherige Scans.
e Baum;
L Brunnen; )

Referenzpunkt als Startscan Scannen Sie eine Flugbahn zwischen 50 und 60 Metern.> Referenzpunkt als Ende des Scans
.
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Scannen Sie in einem Winkel von 45°,
1 bis 1,5 Meter vor lhnen!
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Scan uberpriifen Anzeigen von Fotos und Videos

Pointcloud Foto's Videos Locatie
® <L
&
Middelweg, 2A, Nieuwkuijk, Noord-Brabant, 5253 CA,
Nederland
Lat: 51.69563574053948, Lng: 5184191242073103,
Alt: 5.017291605472565,
Voeg Foto toe Accuracy H: 39.00m, V:1912m
’ \ VERZENDEN
Sie machen die ] Die Standortdaten j

Fotos und Videos werden automatisch
beim Scannen! geladen.

Nach der Bestatigung des
Sendevorgangs wird das Projekt in die

Upload-Warteschlange aufgenommen.
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