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За да използвате оптимално LiDAR скенера, винаги първо прочетете внимателно ръководството. 
Референтните точки са криви. Винаги осигурявайте достатъчно и ясни референтни точки.

РЪКОВОДСТВО ЗА ПОТРЕБИТЕЛЯ LIDAR TO GO 

Стъпка 1. Обща информация

Стъпка 2. Подготовка за сканиране

Попълнете общата информация за 
проекта:

Изберете проект;

Въведете кода на проектa;

Попълнете името и фамилията си;

Поставете всякакви коментари.
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POINTCLOUD
Натиснете плюса под pointcloud, за да 
започнете сканирането.
NB!
Винаги сканирайте референтна точка 
в началото, по време и в края на 
сканирането! 
Например къща, стълб за лампа, дърво, 
кладенец, бордюри, места за паркиране. 
Или продължете сканирането от 
предишно сканиране. Винаги сканирайте 
референтна точка от две страни/ъгли.

СНИМКИ
Всички обекти трябва да бъдат заснети. 
Например DP, ролки, клапани и др. 
По време на сканирането трябва да се 
правят снимки на референтните точки, 
така че референтните точки да са ясно 
видими.
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Референтна точка като край 
на сканирането

Референтна точка като 
начало на сканирането 

Cтъпка 3. Сканирайте

Стъпка 4. Проверка и изпращане на сканиране

VersПроверка на сканирането Преглед на снимки и 

Вие правите 
снимките и 
видеоклиповете, 
докато 
сканирате! 

Данните за 
местоположението 
се зареждат 

След потвърждаване на 
изпращането проектът ще бъде 
поставен на опашка за качване.

Доставка

 

 

 

Натиснете 
знака плюс, за 
да стартирате 
сканирането

направете 
снимка по 
време на 
сканирането

Институции
=

Снимка =

Запис =
Стартирайте/
приключвайте 
сканирането.

Сканирайте под ъгъл 45°,
на 1 до 1,5 метра пред себе си!

Сканиране на траектория между 30 и 60 метра

45°

ВИНАГИ ЗАПОЧВАЙТЕ И ЗАВЪРШВАЙТЕ 
СКАНИРАНЕ С РЕФЕРЕНТНИ ТОЧКИ!
Има няколко референтни точки:  
• Ъгъл на сграда;
• Стълб за лампа;
• Дърво;
• добре;
• бордюри;

• места за паркиране;
• Предишни 

сканирания.


