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LiDAR tarayıcıyı en iyi şekilde kullanmak için her zaman önce kılavuzu dikkatlice okuyun. Referans 
noktaları çok önemlidir. Her zaman yeterli ve net referans noktaları sağlayın. 

KULLANICI KILAVUZU LIDAR TO GO 

Adım 1. Genel bilgi

Adım 2. Taramayı hazırlayın

Genel proje bilgilerini doldurun:

Bir proje seçin;

Adınızı ve soyadınızı girin:

Proje kodunu girin:

Herhangi bir yorumda bulunun.
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POINTCLOUD
Taramayı başlatmak için pointcloud’un 
altındaki artı işaretine basın.
Dikkat!
Taramanın başında, sırasında ve sonunda 
daima bir referans noktası tarayın! Örneğin, 
bir ev, elektrik direği, ağaç, kuyu, kaldırımlar 
veya park yerleri. Ya da önceki bir taramadan 
devam edin. Her zaman bir referans 
noktasını iki taraftan/açıdan tarayın. 

FOTOĞRAFLAR
Tüm nesnelerin fotoğrafı çekilmelidir. 
Örneğin, DP’ler, bobinler, valfler vb. 
Referans noktalarının açıkça görülebilmesi 
için tarama sırasında referans noktalarının 
fotoğrafları çekilmelidir. 
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Tarama sonu olarak 
referans noktası 

Başlangıç taraması olarak 
referans noktaları 

Adım 3. Tarama

Adım 4. Taramayı kontrol edin ve gönderin. 

VersTaramayı kontrol et Fotoğraf ve video görüntüleyin 

Tarama yaparken 
çektiğiniz fotoğraf 
ve videolar! 

Konum verileri 
otomatik olarak 
yüklenir

Gönderim onaylandıktan 
sonra, proje yükleme için 
kuyruğa alınır.

Nakliye

 

 

 

Taramayı başlatmak 
için artı işaretine basın. 

Tarama sırasında 
fotoğraf çek

Kurumlar
=

Fotoğraf =

Kayıt =
Tarama başlangıcı/
sonu

45’lik bir açıyla,
1 ila 1,5 metre önünüzü tarayın! 

Yörüngeyi 30 ila 65 metre arasında tarayın 

45°

TARAMAYI HER ZAMAN REFERANS 
NOKTALARI ILE BAŞLATIN VE BITIRIN!
Birkaç referans noktası vardır:

• Binanın köşesi
• Lamba direkleri
• Ağaç
• Peki.
• Bordürler

• Park alanları
• Önceki taramalar 


